INSTRUKCJA OBSLUGI REGULATORA 30RE 21

1.Przeznaczenie

Regulator elektroniczny 30RE21 stuzy do sterowania pracg proporcjonalnych rozdzielaczy
hydraulicznych typu USEB6 produkcji ,PONAR S.A.” lub odpowiednikéw innych firm. Wielkoscig
regulowang w tym ukfadzie jest potozenie suwaka rozdzielacza, ktérego pomiar dokonuje sie za
pomocg indukcyjnego czujnika przemieszczen. Wartoscig sterujgca jest napiecie, ktére moze
by¢ podane z wewnetrznego programatora lub z zewnatrz.

2.0bstuga i eksploatacja.

Stopien wejsciowy /UF/ regulatora zawiera uktad powolnego narastania napiecia zadajacego
/tzw. rampa/ z jego szybkim przejsciem przez zero. Przebiegi zmian napiecia zadajacego Uz przy
skokowej zmianie napiecia wejsciowego Uwe przedstawiony jest na rys.1.Czas To moze by¢
regulowany dostepnym z zewnatrz potencjometrem PR7 /opisanym na plycie czotowej "czas
rampy"/ w zakresie 120ms-5s.
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Ukfad formujacy jest symetryczny i przebiegi przy zmianach napiecia wejsciowego od 0V do +9V
maja analogiczny ksztatt. Przetwornik U/l stanowigcy koncéwke mocy uktadu pracuje impulsowo
co powoduje,ze w cewkach elektromagneséw ptynie sktadowa zmienna pradu. Jest to zjawiskiem
korzystnym przy zasilaniu rozdzielaczy hydraulicznych. Uktad regulatora wyposazony jest
réwniez w zabezpieczenia przed niewlasciwym podtaczeniem czujnika / UZ/, co jest
sygnalizowane swieceniem sie czerwonej diody LED opisanej na ptycie czotowej jako "btad".
Catos¢ uktadu zmontowana jest na dwoch potgczonych ze sobg ptytkach z ktérych wieksza jest
formatu "Eurokarty" zakoriczona tgczéwka Eltra 811064.

2.1.Do prawidiowej pracy uktadu niezbedne jest wykonanie nastepujacych potaczen rys.2/,
-podtaczenie zasilania,

-podtaczenie elektromagneséw rozdzielacza,/odpowiedni przekréj do ditugosci przewodul/.
-podtaczenie czujnika,

-podtaczenie zespotu przetgcznikow,

-ewentualne podigczenie dodatkowych elementdéw sterowania.

Wszystkich tych czynnosci nalezy dokona¢ zgodnie z zatagczonym schematem blokowym /rys.2/.
Przewododw do elektromagneséw nie nalezy prowadzi¢ razem z przewodami sygnatéw
sterujacych i czujnika.

2.2Ukfad jest zasilany napieciem przemiennym 24 V wyprostowanym dwupotéwkowo z plusem
na koncowce 24 ab i minusem na 22 ab. Zastosowany zasilacz powinien by¢ uzywany tylko
do regulatora.

2.3.Rozdzielacz hydrauliczny posiada dwa elektromagnesy,ktére fgczymy nastepujaco:
-elektromagnes A /blizszy czujnika/ do kohcowek 6a ,16a,

-elektromagnes B do koncoéwek 6b ,16 b, przy czym polaryzacja potaczen nie jest istotna.
2.4.Indukcyjny czujnik potozenia posiada trzy oznaczone wyprowadzenia.

Wyprowadzenia 1 fgczymy z 8a ,2 z 20ab, wyprowadzenie oznaczone = z14 b.
Wszystkich podiaczen dokonujemy przewodem trzyzytowym z ekranem dotgczonym do 22 ab.



2.5.Zespot przetgcznikdw W1-W4 nalezy podtaczy¢ zaleznie od wybranego sposobu sterowania
regulatorem,ktére odbywa sie poprzez podanie napiecia UL /pobranego z konhcowki 2 a / na
sterowanie odpowiednich przetgcznikéw elektronicznych.

Przetaczniki W1-W4 powinny tworzy¢ zespét zalezny i stuzg do wybierania zadanej sekcji
programatora co jest sygnalizowane swieceniem sie jednej z czterech diod LED D1-D4 na ptycie
czotowej. Jezeli zaden z nich nie jest zataczony to napiecie Uz przyjmuje wartos¢ OV. Przetgcznik
W5 stuzy do wylgczania opdznienia rampy.

Przetacznik W6 zmienia polaryzacje napiecia 9V na kohcowce 2b .

Oba przetgczniki W5 i W6 powinny by¢ niezalezne i stabilne. Zaleznie od potrzeb po dokonaniu
odpowiednich potaczen do zasilania potencjometréw P1-P4 mozemy wykorzystywaé napiecie o
zmieniajgcej sie polaryzacji z koncowki 2b lub napiecia o statej polaryzacji z koricéwek 18b /+9V /
lub 20 ab /- 9V / .Przy wybieraniu znaku napiecia nalezy wzigé¢ pod uwage ,ze napiecie wejsciowe
+ 9V powoduje ujemny znak napiecia zadajgcego Uz

/mierzonego na koncéwce 8b / i przesuwanie sie suwaka rozdzielacza w kierunku do czujnika
/dziata elektromagnes B /.Napiecie Um odpowiadajace temu przesunieciu jest dodatnie
/koncoéwka 4a /.Dla napiecia wejsciowego -9V sytuacja jest odwrotna. Zakres przemieszczen

suwaka rozdzielacza wynosi okoto ! 3mmeco odpowiada zmianom napiecia Um w granicach
okoto £ 6V. Podczas dokonywania w/w potaczen nalezy mieé na uwadze, ze obcigzalno$é
pradowa koncéwek 2b, 18ab ,20ab -nie moze przekroczy¢ 20 mA.

2.6.Prezentowany uktad regulatora stwarza réwniez inne mozliwosci sterowania:

-sterowanie zewnetrznym napieciem z przedziatu -9V : +9V odniesionym do masy uktadu /12b /
odbywa sie poprzez dotaczenie go do wejs¢ wybranych potencjometréw P1-P4 skreconych na
maksimum. Przy takim podtaczeniu w dalszym ciggu korzysta sie z przetacznikow W1-W4.
-sterowanie napieciem bezpotencjatowym -10V + +10V moze odbywaé sie tylko alternatywnie
poprzez podanie go na wejscie roznicowe /koncéwki 10a i 12a /.Programator wtedy nie pracuje i
przetaczniki W1-W4 sg zbedne. W przypadku nie korzystania z wejscia bezpotencjatowego
koncowki 10a i 12a powinny byé zwarte krotkim przewodem.

-dodatkowe mozliwosci stwarza rowniez uktad sterowania pracg rampy. Do koncéwek 18a i 4b
mozna dotaczy¢ dodatkowy przetacznik lub styki przekaznika pozwalajace na zwieranie rampy
niezaleznie od przetacznika W5.W przypadku, gdy istnieje potrzeba ustawiania czaséw rampy
poza ptytka,do koncowek 18a i 4b mozna dotaczy¢ dodatkowy potencjometr /potencjometr /PR7
skrecony na max. /

2.7.Dostarczony regulator jest fabrycznie zestrojony.

Nie zaleca sie przeprowadzania jakichkolwiek samodzielnych regulaciji i przerdbek.

3.DANE TECHNICZNE

- napiecie zasilania /wyprostowane dwupotéwkowo/ 24V

- pobér mocy max. 35VA

- czas regulaciji min. 120 ms
max. 5 sek.

- nieliniowos$¢ 1%

- wspotczynnik temp. 0.05*C

- temperatura pracy 0+50*C

- sterowanie napieciem zewnetrznym +/- 9V

- sterowanie napieciem bezpotencjatowym +/- 10V

- ptyta czotowa /dt. Szer./. 40 * 128 mm

- ptytka drukowana EUROKARTA

INFORMACJA: w naszej ofercie produkcyjnej posiadamy taczéwke do przejscia z karty Euro na
szyne DIN.
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D1- D4 sygnalizacja zalaczenia wejsc¢. RYS.2
D5 sygnalizacja bledu zasilania elektromagnesu. )
P1- P4 potencjometry wartosci zadanej
Pr7 regulacja czasu rampy
W1- W4 zespol przetacznikéw zaleznych do zatgczenia wejsé
W5 wylaczenie rampy
W6 zmiana polaryzacji napigcia na wyjsciu 2b
2b napiecie ktére mozna wykorzystac do sterowania wejs¢ programatora

28b 26a 14a 10b wejscia programatora
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