INSTRUKCJA OBStUGI REGULATORA 30RE 20

1.Przeznaczenie

Regulator elektroniczny 30RE20 stuzy do sterowania pracg proporcjonalnych rozdzielaczy hydraulicznych.
Wielkoscig regulowang w tym uktadzie jest prad zasilajacy kazdy z dwéch elektromagnesow rozdzielacza.
Warto$cig sterujacy jest napiecie, ktdére moze by¢ podane z wewnetrznego programatora lub z zewnatrz.
Prad wyjsciowy z regulatora Iwy. jest sumg dwdch pradow:

- pradu poczatkowego lo ustawianego odpowiednio dla elektromagnesu A i B potencjometrami P3 i P4 na
ptycie regulatora.

-pradu regulowanego Ireg. zaleznego od wartosci napiecia zadanego Uz. na wejsciu programatora.
Wybér elektromagnesu zalezy od znaku tego napiecia .

2. Obstuga i eksploatacja.

Stopien wejsciowy/UF/ regulatora zawiera uktad powolnego narastania napiecia zadajgcego /tzw. rampa/ z
jego szybkim przejsciem przez zero.

Przebieg zmian napiecia zadajacego Uz przy skokowej zmianie napiecia wejsciowego Uwe przedstawiony jest
narys. 1

Czas To moze by¢ regulowany dostepnym z zewnatrz potencjometrem PR7/opisanym na pt.czotowej czas
rampy/ w zakresie 150ms do 5 sek.
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Ukfad formujacy jest symetryczny i przebiegi przy zmianach napiecia wejsciowego od 0 do +9V majg
analogiczny ksztatt.

Przetwornik U/l stanowi kohcéwke mocy uktadu i pracuje impulsowo co powoduje , ze w cewkach
elektromagnesow ptynie sktadowa zmienna pradu. Jest to korzystnym zjawiskiem przy zasilaniu rozdzielaczy.
Uktad regulatora wyposazony jest rowniez w zabezpieczenie przed przekroczeniem pradu ok. 1,6A, co jest
sygnalizowane swieceniem sie diody LED opisanej na ptycie czotowej jako " btad". Cato$é uktadu zmontowana
jest na dwoch potgczonych ze sobg ptytkach z kidrych wieksza jest formatu "Eurokarty" zakohczona taczéwka
typu Eltra 811064.

2.1.Do prawidtowej pracy uktadu niezbedne jest wykonanie nastepujacych potaczen /rys.2. /:

- podtaczenie zasilania

- podtaczenie elektromagneséw rozdzielacza /odpowiedni przekréj do dlugosci prowadzonego przewodu/
- podtaczenia zespotu przetgcznikow

- ewentualne podigczenie dodatkowych elementéw sterowania.

Wszystkich tych czynnosci nalezy dokona¢ zgodnie z zatgczonym schematem blokowym /rys. 2 /.

2.2 Uktad jest zasilany napieciem przemiennym 24 V wyprostowanym dwupotéwkowo z plusem na koncéwce
24 ab i minusem na 22 ab. Zastosowany zasilacz powinien by¢ uzywany tylko do regulatora.

2.3 Rozdzielacz hydrauliczny posiada dwa elektromagnesy ktére tgczymy nastepujgco:

- elektromagnes A do koncéwki 6a , 16a,

-elektromagnes B do koncowek 6b , 16b, przy czym polaryzacja potaczen nie jest istotna.

2.4 Zespot przetacznikow W1- W6 nalezy podtaczy¢ zaleznie od wybranego sposobu sterowania

regulatorem, ktore odbywa sie poprzez podanie napiecia UL / pobranego z koncéwki 2a / do sterowania
odpowiednich przetgcznikéw elektronicznych.



Przetgczniki W1-W4 powinny tworzy¢ zespét zalezny i stuzg do wybierania zgdanej sekcji programatora, co
jest sygnalizowane s$wieceniem sie jednej z diod LED D1-D4 na ptycie czotowej. Jezeli zaden z nich nie jest
zatgczony, to napiecie przyjmuje wartos¢ 0 V. Przetgcznik W5 stuzy do wytgczania opdznienia rampy.
Przetacznik W6 zmienia polaryzacje napiecia 9V na koncéwce 2b .

Oba przetaczniki W5 i W6 powinny by¢ niezalezne i stabilne.

Zaleznie od potrzeb po dokonaniu odpowiednich potgczen do zasilania potencjometréw P1-P4 mozemy
wykorzysta¢ napiecie o zmieniajgcej sie polaryzacji z kohcowki 2b lub napiecia o statej polaryzacji z kohcowek
18 ab /9V /i 20 ab /-9V /.Podczas dokonywania w/w potgczen nalezy mieé¢ na uwadze, ze obcigzalnosé
pradowa koncowek 2b, 18ab, 20ab -nie moze przekroczy¢ 20 mA.

2.5 Prezentowany uktad regulatora stwarza réwniez inne mozliwosci sterowania:

- sterowanie zewnetrznym napieciem z przedziatu -9V -+9V odniesiony do masy uktadu /12b /

odbywa sie poprzez dotaczenie go do wejs¢ wybranych potencjometréw P1 -P4 skreconych na maksimum.
Przy takim podtaczeniu w dalszym ciggu korzysta sie z przetgcznikow W1 -W4.Sterowanie napieciem
bezpotencjatowym -10V -+10V moze odbywac sie tylko alternatywnie poprzez podanie go na wejscie
réznicowe /10a i 12a /.Programator wtedy nie pracuje i przetgczniki W1-W4 sg zbedne. W przypadku nie
korzystania z wejscia bezpotencjatowego koncoéwki 10 a i 12a powinny by¢ zwarte krétkim przewodem.

- dodatkowe mozliwosci stwarza rowniez uktad sterowania pracg rampy. Do koncowek 18ai 4b

mozna dotaczy¢ dodatkowy przetacznik lub styki przekaznika pozwalajgce na zwieranie rampy

niezaleznie od przetgcznika W5. W przypadku, gdy istnieje potrzeba ustawienia czaséw rampy poza ptytkg, do
koncéwek 18a 4b mozna dotaczy¢ dodatkowy potencjometr / PR7 musi by¢ skrecony na maksimum/.

2.6 Dostarczony regulator jest fabrycznie zestrojony. Nie zaleca sie przeprowadzania jakichkolwiek regulacji.

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania /wyprostowane dwupotéwkowo / 24V
Pobdr mocy max. 40 VA
Czas regulac;ji min 150 ms

max. 5 sek.
Nieliniowos¢ 1%
Max. prad wyjsciowy 1,6 A
Prad lo /ustawiany fabrycznie/ 10% Imax. 160 mA
Wspotczynik temperaturowy 0,05 %/*C
Sterowanie z programatora nap.zewnetrznym +/- )\
Sterowanie napieciem zewnetrznym bezpotencjatowym /wejscie 10a 12a/ +/- 10V
Temperatura pracy 0-50 *C
Piyta czolowa wymiary / szer. wys./ 40*128 mm
Waga 2509

INFORMACUJA : w naszej ofercie produkcyjnej posiadamy taczéwke do przejscia z karty
Euro na szyne DIN.
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D1-D4 sygnalizacja zataczenia wejsé

D5 sygnalizacja bledu zasilania elektromagnesu RYS.2
P1-P4 potencjometry wartosci zadanej

Pr7 regulacja czasu rampy

W1- W4 zespot przetacznikéw zaleznych do zalaczenia wejs¢é

W5 wytaczenie rampy

W6 zmiana polaryzacji napiecia na wyjsciu 2b

2b napiecie ktéore mozna zastosowac¢ do sterowania wejs¢ programatora

28b 26a 14a 10b wejscia programatora
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