INSTRUKCJA STEROWNIKA SAK 232
Sterowanie reczne

F1 rgczne sterowanie ruchem rotora [sygnalizowane jest zapaleniem kreski w
gérnym lewym rogu wyswietlacza }

F2  orientacja rotora [mozliwo$¢ przypisania zera w dowolnym miejscu ustawienia
rotora }

F3  ustawianie krancéw ruchu rotora [wejscie w funkcje F3 i jednoczesne
przycisnigcie przyciskow EiW umozliwia automatyczne wyszukanie krancéwek |

F4  zerowanie sterownika [wybor funkcji F4 i jednoczesne naci$nigcie przyciskow
EiW ]

F5 ustawienie przektadni [nalezy wybra¢ funkcj¢ F5 nastepnie ustawic ilo§¢
impulsow zaakceptowac przyciskiem P i ustawic¢ ilo$¢ stopni i zaakceptowac
przyciskiem P]

Wybér funkcji odbywa si¢ poprzez naci$nigcie i przytrzymanie przycisku P

Procedure programowania rotora nalezy najpierw rozpocza¢ od ustawienia przekladni

a nastgpnie ustawienie krancéwek.

Rotor nalezy podlaczy¢ ze sterownikiem zgodnie z opisem na ptycie tylnej sterownika

MOTOR PULSY.

Istnieje mozliwo$¢ sterowania z zaprogramowanymi pozycjami od 1do 199

Przetaczenie sterownika na tg opcje realizuje si¢ nastgpujaco:

Nalezy przycisna¢ przycisk P a nastgpnie niezwtocznie przycisk W

Programowanie pozycji:

Jezeli sterownik jest przetaczony w t¢ opcj¢ programujemy nastepujaco:

-ustawi¢ sterownik w najazd r¢czny (funkcja Flsygnalizowane $wieceniem kreski w
gérnym lewym rogu)

-przyciskiem E lub W wybra¢ zadany azymut

-przycisnac i przytrzymac przycisk P okoto 1.5 sek.-wyswietlacz zacznie mrugac

-nastegpnie przyciskami E lub W wybraé numer pozycji

-ponownie krétko przycisnaé P celem zaakceptowania ,wys$wietlacz mruga szybko

-ponownie dtugo przytrzymac przycisk P wyswietlacz przestanie mruga¢ a pozycja
zostanie zapamigtana .Przektadnia rotora RAK 6 im. 4 st. RAU 4 im. 4 st.

Sterowanie z komputera
Sterowanie z komputera jest mozliwe poprzez port szeregowy RS-232.
Ustawienia portu szeregowego:
9600, 8N1, bez sterowania przeptywem,
czyli w szczegodtach:
Predko$¢ transmisji: 9600
Liczba bitéw danych: 8

Bit parzystosci: nie
Liczba bitéw stopu: 1

XON/XOFF: nie
RTS/CTS: nie

Sterownik moze wspétpracowac ze specjalizowanymi programami dla krétkofalowcéw,
posiadajacymi mozliwos¢ wspétpracy z rotorem poprzez port szeregowy. Jednym z takich
programéw jest LOGGER. Dla prawidtowej wspotpracy nalezy skonfigurowa¢ LOGGER do
wspolpracy z rotorem typu ,,Yaesu”

(Config->Rotor type->Yaesu GS-23/GS-232) oraz skonfigurowa¢ dostgpny port szeregowy
wedlug wyzej wymienionych parametrow (Config->Rotor Port).



Moze by¢ tez uzyty kazdy program terminalowy. Jednym z takich programéw jest
HyperTeminal, standardowo dostgpny w systemach Windows 95, NT i nowszych. Do
sterowania i konfiguracji nalezy wpisywac z klawiatury komendy wedtug ponizszej listy.
Kazda z komend musi by¢ zakonczona klawiszem <ENTER>.

Lista komend:

A spacja <aaa>
Polecenie wykonania obrotu do zadanego azymutu geograficznego.
aaa powinno by¢ liczba z zakresu od 0 do 359 i okresla w stopniach azymut, do
ktérego rotor powinien wykona¢ obrot.

K
Automatyczne wyszukanie i zapamigtanie pozycji krancowych rotora.

O spacja <aaa>
Orientacja - przypisanie do biezacej pozycji rotora rzeczywistego wskazywanego
azymutu geograficznego.
aaa jest liczba z zakresu od 0 do 359 i okre$la w stopniach azymut, ktéremu

P spacja <iii> spacja <sss>
Ustawienie przekladni rotora.
iii - liczba impulséw przypadajaca na liczbg stopni sss
sss - liczba stopni przypadajaca na iii impulséw.
Przektadnia jest indywidualnym parametrem kazdego typu rotora (obrotnicy) i
okresla ile impulséw impulsatora przypada na dany kat obrotu. 1ii jest liczba z
zakresu od 1 do 999. sss nie moze by¢ wigksze od iii (czyli nie dopuszcza sig
mniej niz jeden impuls na jeden stopien), ale tez nie moze przekroczy¢ 24-krotnosci
iii (czyli nie dopuszcza sig¢ wigcej niz 24 impulsy na stopien).
Przyktad:
P 5 3 -oznacza rotor, w ktérym na kazde 3 stopnie obrotu przypada 5 impulséw
impulsatora obrotnicy

R spacja <sss>
Polecenie wykonania obrotu o zadang liczbg stopni.
sss okresla liczbg stopni, o ktéra ma by¢ wykonany obr6t od biezacej pozycji i jest
dowolna liczba dodatnia lub ujemna (ze znakiem minus). Jezeli sss wykracza poza
zakres obrotu, rzeczywisty obrét zostanie wykonany tylko to krafica.
Przyktady:
R 12 obré6t o 12 stopni w prawo
R —45 obroét o 45 stopni w lewo

Stop - natychmiastowy stop w trakcie obrotu.
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